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e PROYECTO DE COOPERACION MEXICO-ALEMANIA 2016-2017
« DR. RAUL ROJAS, DE LA UNIVERSIDAD LIBRE DE BERLIN
« COMODATO UNO DE LOS 24 COCHES AUTONOMOS A ESCALA 1:10

CON LA ANUENCIA DEL RECTOR EDUARDO PENALOSA

2. INTERES ENTRE COLEGAS DE LOS DEPARTAMENTOS DE
MATEMATICAS APLICADAS Y SISTEMAS Y DE TECNOLOGIAS DE LA
INFORMACION






* Organizacion de una Red Académica de profesores y alumnos de las
licenciaturas de TSI (CCD) e IC (CNI)

* Red de aprendizaje, investigacion y desarrollo de agentes
autonomos (RAIDA)



Taller de Introduccion a los coches autonomos







Motivos:

* Los coches autdonomos son un ejemplo de agentes autdonomos que
evolucionan en el mundo fisico y social.

* Las tecnologias involucradas se perfilan como tecnologias
generadoras de nuevos desarrollos de gran impacto en la economia y
en la sociedad:

* Industria automotriz

* Reorganizacion de la movilidad intra e inter — urbes

» Aplicaciones de la robdtica en entornos sociales (robotica de servicio)
* Aplicaciones potenciales en el contexto de Internet de las Cosas



Razones:

* La robdtica como area de integracion de multiples tecnologias

* La robdtica como un area de interés/preocupacion social



Razones:

* En la UAM C no tenemos un grupo propiamente de robotica
* Pero si cubrimos varias de las areas involucradas por el coche autonomo
* Vision
e Aprendizaje
e Planeacion
e Sistemas multiagentes

e Contar con un carro autonomo nos permite iniciar un trabajo de
conformacion de un area de integracion en temas de robotica.

* Trabajo en red Profesores — Alumnos
* Espacio de actividad académica emergente



Tecnologias Involucradas
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Computadora a bordo: Odroid-XU4



http://www.hardkernel.com/main/products/prdt_info.php?g_code=G143452239825




Conexiones fisicas
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ROS: El gran integrador
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ROS: El gran integrador

Computer on the Robot
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Red de nodos/agentes




Oportunidad Interdisciplinaria

* En el ambito aplicativo, RAIDA responde a una problematica central
para el futuro de las ciudades en transicion:

e ¢Qué tipo de tecnologias es posible y deseable desarrollar para el bienestar
de los habitantes de nuestras urbes?
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